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PRUVODNI ZPRAVA (2017 11 01)

DopravnifeSeni je zpracovano jako podklad pro vystavbu sgét&iné signalizace (SSZ2).
Dokumentace je zpracovana na objednavku Swarcdid @& s.r.o.

Swételna signalizace bude — krori Fizeni prechodu pro chodce — zaroue fungovat jako tzv.
Jtrestajici éervend“. Jeji funkci bude nucer zastavovat vozidla na&erveny signal v gfipadé, ze

tato vozidla prekroéila nejvysSi dovolenou rychlost na pijezdu k SSZ.K detekci rychlosti vozidel

bude SSZ vybaveno rychlostnimi radary a propojaaitat stadicem.

1 Souwasny stav
V souwasné dob SSZ neexistuje.

2 Vychozi podklady

e situace ve tvaru ,dwg" od DIPRO s.r.o.

3 Sirsi dopravni vztahy

SSZ bude doprawtungovat jako izolované.

4 Navrh organizace dopravy

Ve srovnani se sgasnym stavem se néni.

5 Situani reSeni
Situani feSeni SSZ v #fitku 1:250 - viz pilohac.2.

Navrhuje se pouziti nav_éstidel s LED diodami.

U v3ech chodeckych néstidel budou instalovana akusticka éstidla pro nevidome.

Akustickd né¥stidla pro nevidomé musi byt zapojena tak, aby t&kés signalizace mohla byt
provozu dle vlastniho zadanél@msového nastaveni, odliSného tdsového nastaveni provo
swtelné signalizace (tzn. umoznit stav, kdytelnd signalizace sviti, ale akusticka signalizpc
vypnuta, nafiklad v noci).

<
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6 Dopravni znageni

Svislé a vodorovné ziani je patrné ze situace.

7 Stavebni Upravy

Prechod pro chodce upravit na bezbariérowgtrs signalnich a varovnych pégro nevidomé — dle
situace.

8 Tabulka mezitasi

Pro vypaet tabulky meziagi (ptiloha 3.1) byla pouZita platha metodika dle ,Techkych podminek
TP 81 — Navrhovani s$telnych signalizénich zdizeni pro fizeni provozu na pozemnich
komunikacich®, Ill. vydani, schvalenych Ministersta dopravyCR pod ¢&. 122/2015-120-TN/2
s &innosti od 15. 11. 2015.

9 Zpusobrizeni

SSZ budetizeno radicem SWARCO TRAFFIC ACTROS, ktery bude dopravfungovat jako
izolovany — viz bod 3 SirSi dopravni vztahy.

DopravnireSeni je zpracovano formou algorititizeni, parametr, dat a logickych podminek tak, aby
poZadované funkdézeni byly jednoznmé definovany.

Poznamka: v automatickénizeni musi byt pouzZivanyeggdem definované fazovéephody, zadané
projektantem dopravnih&seni.

9.1 Zakladni charakteristika rizeni

« izolované dynamickézeni s prorénnou délkou cyklu

e gaso¥ zavisla volba prografm zapinani a vypinani programovymi spinacimi hadina

« piechod chodt je pouze na vyzvu; pokud ngjmeni narok, sviti pro vozidla trvale zelena

e pokud [ izolovanéniizeni nejsou naroky na vyzvy, program stoji v zdklgoloze ve fazi F1

e pokud i izolovanéntizeni dojde k naroku na vyzvuasovym odstupem odgdchazejici vyzvy
vétSim, nez je zadana minimalni délka hlavni fazeyayse mze realizovat ihned

« funkce trestajici éervena: radar R1 rii rychlost gjizdéjicich vozidel na vjezdu VA

e je-li radarem zji&tno prekrateni zadané rychlosti, radar vysleidalice povelovy signal

e po @ichodu tohoto signalu (a pokud je zamveplrtna podminka, Ze zelend VA je vtomto
okamziku delSi nez minimalni zadana) se na sigh&luozsviti Zlutd a po ni na zadanou délku
Jrestajicicervenad”; poté se signal VA vratigs celéervenou zpt do zelené
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e pokud v doB svitici ,trestajicicervené” mezitim doslo k viiu faze F2,  trestajickervena“ se
nevraci do zelené, nybrz néjk prolghne faze F2

e v piipact potreby je mozné parametricky zadat dobaspvou prodlevu) odifthodu povelového
signalu z radaru do atku zluté VA

* je mozné parametricky zadat minimalni délku zeMAé&ied jejim ukokdenim radarem

* je moZné parametricky zadat minimalni délenvené VA i  trestajicicervené”

e je moZné parametricky zadat zakaz kraceni zeled@reém; pi zadani tohoto zdkazu ,trestajici
¢ervena“ nefunguje

e popsané funkce radaru R1 na vjezdu VA plati anekggipro radar R2 na vjezdu VB

« | trestajicicervend” funguje na kazdém z obou vjgadmostathia vzdjems nezavisle — tzn. Ze na
jednom vjezdu riZze svitit pro vozidla zelena a na druhém vjezelvena

e pokud se podle povelovych sighd radaf rozsviti sotasré cervena VA i VB a zaroveje narok
chodd na vyzvu, tato vyzva (faze F2) se realizuje ihreeth i v fipact, Ze skuténa délka faze F1
je mensi nez minimalni zadana

Podrobny algoritmus Fizeni je zpracovan formou vyvojovych diagrand:
VD1 Zakladniridici logika (fFiloha 3.7)

Popis _¢asovych a stavovych parameii, pouZzitych ve vyvojovych diagramech, a v3ech dat
potrebnych k definovani gbéhutizeni, je uveden vifloze.

Predem definované logické podminkypouZité ve vyvojovych diagramech, jsou uvedempyiloze.

Ridici logika musi byt zpracovéanav softwaruradice tak, aby bylo mozné provétchasledné zemy
dat v signalnich programech bez nutnosti zaslthnaprogramovandédici logiky.

9.1.1 Popis fazi
Fazové schéma a mozny sled fazi jsotilope 3.2, definovani fazovyctigrhoad v piiloze 3.3.

9.1.2 Signalni programy
9.2 Detekce

Je uvedeno vifloze.

9.3 Poruchy detektoii

Pro kazdy detektor jsou prdipad jeho poruchy definovany stavy, které majiggtodnoceny jako
porucha detektoru, a zarave piipad vyhodnoceni poruchy detektoru poZzadovana reskdige —
viz tabulka Poruchy detektiow piiloze.
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9.4 Minimalni délky zelenych (signaii volno)

Radi musi zajistit, aby ve vSechiipadech automatického provozu imiho fizeni nebyly délky
signati volno v3ech signalnich skupin krat3i nez 5 s.

9.5 Délky ¢ervenozlutych a Zlutych

Jsou uvedeny vifloze Rehled nawgstidel.

9.6 Ruéni Fizeni

Je uvedeno vifloze.

9.7 Nabéh do automatickéhorizeni

Radi nabiha do automatickétitzeni b’ z vypnutého stavu nebo z rezimu blikajici Zlutban@vym
(zapinacim) programemigs Fepinaci bod UZP do faze F1.

9.8 Vypinani z automatickéhorizeni

Radi prechézi z automatickéhidzeni do reZimu blikajici Zluté nebo do vypnutétavs vypinacim
programem. Toto neplati pouze ¥igads poruchy SSZ, kdyadié prechazi na poruchovy stav
okamzit.

Vypinaci program je navrZzen tak, aby byl pouZitelbgz nutnosti Uprav pro v3echny mozné
kombinace signal volno i ¢ervenoZlutych, které mohou v okamzikiepnuti na vypinaci program
nastat.

9.9 Casové nastaveni prograri
9.10 Reqistr gitani

Je uvedeno vifloze.

10 Ostatni

Povazujeme zacelné konzultovat zpracované dopraveseni s vyrobcerradice a spolupracovat s
nim na pevodu zadani dtadice.

Radi, nawstidla a ostatniislusenstvi SSZ musi v plném rozsahuispat ustanovent'SN 73 6021
,Svételna signalizéni zaizeni - umisini a pouZiti nasstidel*, CSN 36 5601-1 ,Sktelna signalizéni
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zaizeni - Technické a fukki poZadavky(Cast 1: S¥telna signalizéni zaizeni protizeni silnéniho
provozu“ a ostatnich souvisejicich noremredpisi.

Pri zpracovani dopravnihi@Seni byl pouZit programovy soubor CROSS firmy Dii&rek.

Zpracoval ing. Jaroslav Marek
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Priloha¢. 3.a
SITUACNI SCHEMA

fadié SSZ na sloupu ¢.1
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Radar R2 umistén 36 m pfed navéstidlem VB
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36 m pied VB
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IZENI

Zadné, pouze moznost zapinani a vypinani SSZ

Prilohac. 3.b

Prilohac. 3.c

CASOVE NASTAVENI PROGRAMU A PREHLED PROGRAMU

Casové nastaveni program fadii:

Pondli — Patek Sobota

Nebk

7-19/P1

Casové nastaveni provozu akustické signalizace grilomé vradii (pokud je SSZ v provozu):

Pondli — Patek Sobota Neék:
7-19 7-19 7-19
Vyjimeéné dny :
1.1. jako Nedle 6.7. jako Netle 24.12.  jako Netle
1.5. jako Nedle 28.9. jako Netle 25.12. jako Netle
8.5. jako Nedle 28.10. jako Netle 26.12. jako Netle
5.7. jako Nedle 17.11. jako Netle
Prehled programi
« P1 pro izolované dynamickézeni s prornnou délkou cyklu

e P23,45 kopie programu P1 (rezerva)

« P6 celatervena

e P10/60 zéalozni pevny program



PSA.02 PSARY, JILOVSKA — LUCNI PRECHOD **** DIP Marek 2017 11 01

Prilohac. 3.d
DETEKCE
(2L) (A) (B)
casové vy- doba fihla- odhla- video-
Funkce: mezery zva obsazeni Sovani Sovani jind fleame

Tlacditka pro chodce
U v3ech tlgitek musi byt instalovano &o ,¢ekej”, které sviti od prvniho naroku zaregistrované
na tl&itku v dok po za&éatku @Fislusné&ervené, az do Zatku pgislusné zelené
DPA *

DPA’ *

Jina detekce — naroky nejsou odvozovany z detektir nybrz z jinych vstupi do Fadiée
PS1 povelovy signal z rychlostniho radaru R1 — viz Vjpxy diagram 1

PS2 povelovy signal z rychlostniho radaru R2 — viz Vjpxy diagram 1

Ptiloha¢. 3.e
PREHLED NAV ESTIDEL

VA = piamér 200 mm

VA = pimer 300 mm

Sig. skupina  Nasstidla
VA VA VA'
VB VB VB
PA PA PA'

Délky ¢ervenozlutych a Zlutych u Fibarevnych vozidlovych signalnich
skupin:
o CervenoZluta:2s

e Zlutd:3s
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Priloha¢. 3.
REGISTRY

REGISTR SCITANI

V fadii bude Zizen registr &tani.

Do registru &itani se zapisuji @y naroki na vSech zadanych detektorech.

Zadané detektory do registru gitani: DPA + DPA", PS1, PS2 (nakZné hrany).

Registr gitani musi byt vol&é programovatelny tak, aby bylo mozné zadavat litrm&adetektory
vSech tyfi, kterymi je gislusné SSZ vybaveno (nididad indukéni smykové detektory,
infradetektory, tlaitka pro chodce, trolejové detektory, kontaktni k@mro tramvaje, videodetekce
apod.).

Za jeden narok se povazuje &ma stavu detektoru v dané sekémnd,0 - detektor neobsazen” na ,1 -
detektor obsazen*.

Naroky na kazdém detektoru zuwa%e sgitaji v zadanychcasovych intervalech. Standardnim
intervalem gitani (pokud neni poZadovano jinak), je jedna beldina, naph 9.00 - 10.00 h.

Registr gitani musi byt volé programovatelny tak, aby bylo moZzné zadavat litm&a@asové
intervaly gitani (nap. 5 minut, 15 minut, 1 hodina, 0.00 - 24.00 h).

Registrované ptty naroki na jednotlivych detektorech se v registru ukladdjdo v¢erpani kapacity
registru. Po werpani kapacity registru se nejstarSi intervdtasi gemaze prav probihajicim
intervalem sitani.

Registrované pay naroki na jednotlivych detektorech v zadanych intervalggtani se pedavaji v
dale uvedeném tvaru tabulek Tabulkového editorurddioft EXCEL. Péet sloupd v tabulce zavisi
na p@&tu itanych detektar.

Vzor tabulky registru&tani:

HOD DEN MES DVA DVA' DvVB1 DVvC DSC DTA1™ DTA1> DTA2 DPA  KTA>
0 25 10 27 91 89 45 80 110 47 7 34 0
1 25 10 16 83 85 98 92 108 44 15 12 1
2 25 10 9 66 69 37 61 83 32 9 0 0
3 25 10 5 48 49 115 48 51 23 5 77 2
4 25 10 21 53 126 256 64 13 25 7 28 0
apod.
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TABULKA MEZI CASU

Vodorovné: vyklizuje

Svisle:

najizdi

Ptilohad. 3.1

Vyklizovaci a najizdéci rychlosti pro vypocet mezi¢asu (dle TP81; tb = bezpe&nostni doba):
Signaly pro motorova vozidla: v pfimém sméru 35 km/h (tb =2 s)

Signaly pro chodce: 5 km/h (th=05s)

v (s Jre

VA VB |PA
YU | e 0
FY VB e | 0
B PA 05 | 05 | ¢ ]

FAZOVE SCHEMA

Ve fazi F1 radar R1 kréati VA, radar R2 krati VB

F1

F2

Priloha¢. 3.2
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Ptiloha¢. 3.3

FAZOVE PRECHODY

Fazovy pfechod FP1.2 Fazovy pfechod FP2.1
délkka 9s délka 10 s
L od) ¢ ' od,
SMmIIIEIRIIIEINIED e teeteteteletepu ottt
! " g i eaasis Ll e
:FH.& :99: EF‘H’A v
R 'Ry g
L FG PR : 4' : Fi P : gg: : e ——
_____________________ i o i | BN EEEE
...................... I.,....,_,.“u_“._,,,_,________l E.—-—....—.......l_-.e_l-l
Zapinaci program
délka 16 s
' Spinaci doby |
T e e e R e e
e e s e el :
. FY ¥4 v 00 3 10) 94
1 i | ! 1 I
; Fi ¥R N
. FG PA ;0,99 08, 98]
:::::::::::::::::::::::::::::::f i !
Vypinaci program
délka 15s
Legenda:
Stdj I tocee = yypnuto bt = Bervend/stdj B3 = blik. Zlutd 1 981 991 = trvald Bervend
Volno 1 00D = taa 3= zelend/volne &3 = blik. Zlutd I 971 931 = trvald zelend
pPP = persisivni volne  TIT = odbavovaci signal B = dvoj.blik.Zlutd - | 961 391 = nezapind se
Prechody : b3 = Gervendtilutd L= 2lutd (= 3s /7= 3latd } 3s

777 = odekdvej volne +ee = signdl pozor
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Prilohac. 3.4 (1 ze 2)
DATA, PARAMETRY A CITACE

Casové Data
Popis para- | Ozna- Signalni programy

metry ceni P1 P2 P3 P4 P5
Pfepinaci bod (=0) - UzP 0 0 0 0 0
Délka cyklu - C - - - - -
Min. d. F1 pfed F2 - N2 30 30 30 30 30
Min. d. zelené VA pfed radarem R1 - N4 10 10 10 10 10
Doba od pfichodu PS1 do zag. Zluté VA T5 N5 0 0 0 0 0
Min. d. Eervené VA (= 2) - N6 2 2 2 2 2
Zékaz kraceni zelené VA radarem R1.: N7 1 1 1 1 1
zadatN7 =1
Min. d. zelené VB pfed radarem R1 - N8 10 10 10 10 10
Doba od pfichodu PS2 do zag¢. zluté VB T9 N9 0 0 0 0 0
Min. d. ¢ervené VB (= 2) - N10 2 2 2 2 2
Zakaz kraceni zelené VB radarem R2: N11 0 0 0 0 0
zadat N11 =1
Délka F2 - N12 1 1 1 1 1
DalSi programy
e P6 - celoCervena
» P10/60 — zalozni pevny program

Funkce povelovych signal
« PS1 radar R1- fadi¢ PS1 vysila radar do fadi¢e v okamziku, kdy u pfijizdéjiciho vozidla
naméfil Fadi¢ rychlost vy$Si nez nastavenou v radaru
« PS1 radar R2 - fadi¢ PS2 vysila radar do fadi¢e v okamziku, kdy u pfijizdéjiciho vozidla
naméfil Fadi¢ rychlost vy$Si nez nastavenou v radaru

Stavové parametry
Mli=1 bézi F1
M1l=2 bézi dobéh F1 pred F2
M2=1 vybér VA, zékaz ukonceni F1
M3=1 vybér VB, zakaz ukonéeni F1
Casové ¢itage
t ¢asovy Cita¢ cyklu
tFx Casovy CitaC faze Fx (doba od zadatku faze)
tFP casovy Cita¢ fazového pfechodu (doba od zac¢atku fazového prechodu)
tXX doba od zacatku volna sig. skupiny XX do konce volna

tkXX doba od konce volna sig. skupiny XX do za¢atku nasledujiciho volna
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DATA, PARAMETRY A CITACE

Prilohac. 3.4 (2 ze 2)

Rozhodovaci krok fadice

r = 0,5 sekundy

Nulovani narokl na vyzvovych detektorech

tlacitka pro chodce : po celou dobu trvani pfisluSného volna

NASTAVENI RADARU R1

Vzdélenost pfed SSZ, ve které musi radar méfit rychlost pfijizdéjicich vozidel: 100 m
Nastaveni rychlosti v radaru, pfi jejimz pfekro€eni radar vysila do fadice 60 km/h
povelovy signal:

NASTAVENI RADARU R2

Vzdélenost pfed SSZ, ve které musi radar méfit rychlost pfijizdéjicich vozidel: 60 m
Nastaveni rychlosti v radaru, pfi jejimz pfekro€eni radar vysila do fadice 60 km/h
povelovy signal:

PORUCHY DETEKTOR U

Ptiloha¢. 3.5

Reakce fadi¢e na vyhodnoceni Definovani
Detektor poruchy detekce poruchy detekce
tlacitka pro N nedefinuje se
chodce
radary N
N fadi¢ na poruchu detektoru pfi fizeni nereaguje

Poznamka: v pfipadé poruchy detektoru se od okamZiku dalSiho naroku na detektoru poruchovy stav

rusi a detektor je dale vyhodnocovan jako bezporuchovy.

LOGICKE PODMINKY

Priloha¢. 3.6

L2 = A(DPA v DPAY) narok na F2

L3 = pfiSel PS1 z R1 (ndbézna hrana) & narok z R1
& tVA >= 5 & tVA >= N4 — N5 & N7 = 0

L4 = pfiSel PS2 z R2 (ndbézna hrana) & narok z R2

Ro

tVB >= 5 & tVB >= N8 — N9 & N11 = O
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Prilohac. 3.7 (1 ze 2)
VYVOJOVY DIAGRAM 1/1

ZAKLADNI RIDICI LOGIKA

&
L ]

[t=0 M1=1|

<12 & [IF1 >= N2 v (slif VA & VB)] >—ro

+

| mi=2 |

i &

(VA >= N4 v st VA) & (IVB >= NB v stij VB) & ™

W
., B M2+ M3I=0 A

-+

M1 =10
FP1.2
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Prilohac. 3.7 (2 ze 2)
VYVOJOVY DIAGRAM 1/2

ZAKLADNI RIDICI LOGIKA

VD 101 VD 102
Y _ Y -
<L > < L4 >
+ +
[ T5 =0 | [T9=0 |
<75 >=N5>—]T15 =15 + 1| <T9 >= N9 >—]T9 =T9 + 1]
+ +
<M >0 > > <MT >0 > >
+ +
|stL’1j VA | |stL"Jj VB |
tkVA >= N6 + 3 & N~ tkVB >= N10 + 3 & N\~
& tkVA >= 5 & tkVB >= 5
+ +
<M =1 > > <M =1 > >
+ +
|M2=1| |M3=1 |
tVA >= 5 S volno VA | <tVB >= 5 S volno VB |

M2 = 0 ] [m3 =0 ]
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Ptilohac. 3.8
ZALOZNI PEVNY PROGRAM

P10 /60
UzP =0

L od do) o dﬂ, ) 1 2 30 i l f0
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